PRZEDMIAR ROBOT



PRZEDMIAR ROBOT

Przebudowa chodnika po stronie lewej i prawej wzdluz drogi gminnej ul. Pilsudskiego i ul.

Partyzantéw w miejscowosci Nowy Korczyn na odcinku 1100mb

wraz z nawierzchnia jezdni na odcinku 620mb.

Nawierzchnia ul. Pilsudskiego

Lp | Podstawa Opis robét Jedn. Poszcz. Razem
miary
1. |SST 1. Roboty przygotowawcze
D-01.01.01 | Roboty pomiarowe przy robotach drogowych dla trasy drog w km 0,205 0,205
ternie rOwninnym
km — 0,205
2. |SST Regulacja pionowa urzadzen podziemnych betonem B-15 objgtos¢
D-03.02.01 | betonu w jednym miejscu do 0,2m’ m’ 0,4 0,4
Kratki $ciekowe — 2 sztuki
2x0,2 = 0,4m’
3. |SST II. Nawierzchnia asfaltowa.
D-04.08.01 | - warstwa profilowa
Mechaniczne profilowanie istniejacej podbudowy masa mineralno- ton 66 66
asfaltowa w iloéci 50kg/m”. Transport mieszanki samochodami
samowyladowczymi o tadownosci 10 ton.
[(7x12):2 +(3x3)x2+30x7,0+175x6,0]x0,05=66ton
4. |SST - warstwa $cieralna
D- Nawierzchnia z mieszanki mineralno-asfaltowej st. I warstwa m’ 1320 1320
05.03.05d | $cieralna grubosci Scm po zaggszczeniu. Transport mieszanki
samochodami samowytadowczymi o tadownosci 10 ton.
(7x12):2 +(3x3)x2+30x7,0+175x6,0=1320m’
5. |SST D-M- | III. Inwentaryzacja geodezyjna. km 0,205 0,205
00.00.00 Inwentaryzacja geodezyjna - powykonawcza.

km - 0,205




